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OPIS TECHNICZNY

do projektu organizacji ruchu na czas robét w ramach zadania:
Rozbudowa drogi powiatowej nr 2913C Lubraniec-Kruszynek
od km 0+000 do km 6+225 - etap |

1. PODSTAWA OPRACOWANIA.

1) projekt zagospodarowania terenu,

2) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie szczegdétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkow ich umieszczania na drogach (t.j. Dz. U. z 2019 roku poz. 2311 ze zm.) wraz z zatgcznikami:

0 Nr1-Szczegétowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych i warunki ich
umieszczania na drogach,

0 Nr4—Szczegdtowe warunki techniczne dla urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach,

3) Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku Prawo o ruchu drogowym (t.j. Dz. U. z 2021 roku poz. 450 ze zm.),

4) Rozporzadzenie Ministréow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 roku w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (t.j. Dz. U. z 2019 roku poz. 2310 ze zm.),

5) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w sprawie szczegdtowych warunkéw
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (t.j. Dz. U. 2017 roku
poz. 784).

6) Zatacznik do zarzadzenia Nr 34 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 30.07.2014 roku
w sprawie typowych schematdéw oznakowania robdt oraz pomiaréw diagnostycznych prowadzonych
w pasie drogowym — pomaocniczo.

2. ZAKRES OPRACOWANIA CHARAKTERYSTYKA DROGI | RUCHU NA DRODZE ORAZ ISTNIEJACE
PARAMETRY DROGI

Zakresem opracowania objeto projekt statej organizacji ruchu po wykonaniu zadania: Rozbudowa
drogi powiatowej nr 2913C Lubraniec-Kruszynek od km 0+000 do km 6+225 - etap |.

Zaprojektowano jezdnie bitumiczng o szerokosci 6m, z chodnikami drogg dla roweréw (DDR) oraz
drogg dla rowerdw i pieszych (DRP). Wspdlne ciggi zaprojektowano w miejscach, gdzie istnieje
mozliwos¢ zachowania min. 3 m szerokosci wspdlnej drogi.

Parametry drogi powiatowej nr 2913C:

+ Klasa drogi—Z

4+ Predkosc¢ projektowa — Vp=50km/h

+ Kategoria ruchu — KR3

4 |lo$¢ pasow ruchu -2

4 Przekrdj— szlakowy (poza obszarem zabudowanym) i uliczny w m. Lubraniec

W trakcie obserwacji w marcu 2022 roku na wymienionym odcinku drogi ruch odbywat sie ptynnie. Na
drogach krzyzujacych sie z drogg powiatowa ruch odbywa sie ptynnie, bez zaktdcen — ruch gtéwnie
lokalny dojazd do posesji, pdl uprawnych oraz miejscowosci potozonych przy drodze. Ruch pojazdow
ma takze czesSciowo charakter tranzytowy — taczy miejscowosci potozone przy drodze z droga
wojewddzka nr 270. Na drodze moga wystapi¢ réoznice SDR w okresie wakacyjnym, gdzie ruch
pojazdow jest zwiekszony. Skrzyzowanie z DW 270 wytgczono z opracowania.

3. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS PROJEKTOWANYCH PRAC / ETAPOWANIE ROBOT

3.1. ZASADY OGOLNE:

Oznakowanie na czas robot nalezy wykonac i ustawi¢ zgodnie z wymogami okreslonymi w przepisach,
o ktérych mowa w pkt. 1. Znaki zastosowane do oznakowania robét muszg by¢ o jedng grupe wielkosci
wiekszg niz stosowane na drodze objetej niniejszym projektem. Wielkosci znakdéw i typ folii zawarto
w zestawieniu znakéw drogowych pionowych — zaprojektowano znaki duze zlicami wykonanymi z folii
odblaskowej Il kategorii.

Na tylnej czesci tarczy znakdw zastosowanych do oznakowania robét drogowych, powinien by¢ umieszczony
wyrdznik koloru zéttego, z folii nieodblaskowej o powierzchni nieprzekraczajgcej 15 cm?. Stupki znakéw
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zastosowanych do oznakowania na czas robét powinny mie¢ wyrdznik w postaci naklejonego paska z z6ttej
folii nieodblaskowej o szerokosci 3 cm. Wszystkie znaki pionowe i urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu
drogowego muszg by¢ ustawione w sposdb zapewniajgcy zachowanie skrajni pionowej i poziomej dla ruchu
kotowego i pieszego.

Nalezy powiadomi¢ mieszkaricow posesji o0 terminie prowadzenia prac. Krawedzie robot muszg byc
szczegblnie starannie i kompletnie zabezpieczone urzgdzeniami bezpieczenstwa ruchu drogowego.

W etapach, gdzie prace prowadzone bedg w wykopach waskoprzestrzennych, bezposrednio przy wejsciach
do budynkéw i lokali uzytkowych na czas robdt zapewnione zostang bezpieczne wejscia do budynkow za
pomocg ktadek dla pieszych — miejsca te zostaty na zatgczonych projektach zaznaczone symbolami ktadek.

Po zakonczeniu prac projektowane na czas robdt oznakowanie zostanie usuniete. Wykonawca zobowigzany
jest do wymiany lub naprawy szkdd w oznakowaniu pionowym, o ile powstang one w trakcie instalacji /
zdejmowania projektowanych znakéw. Nalez takze dokonaé naprawy jakichkolwiek ubytkow w istniejgcych
nawierzchniach, bedacych wynikiem instalacji / zdejmowania projektowanych na czas robdt znakéw
i przywracic ich pierwotny stan.

Szczegdty projektowanej, indywidualnej organizacji ruchu oraz oznakowania przedstawiono na zatgczonym
rysunku organizacji ruchu na czas robot.

3.2. ETAPOWANIE ROBOT:

Prace projektuje sie podzieli¢ na etapy.

e FEtapy prac realizowane bedg metodg tzw. potéwkowsq z zachowaniem przejezdnosci jezdni,

e FEtapy poza obszarem zabudowanym realizowane bedg na odcinku maksymalnie 200m (na prostych
odcinkach jezdni dopuszcza sie wydtuzenie etapu do nie wiecej niz 300m — z zachowaniem warunku
wzajemnej widocznosci),

e FEtapy w obszarze zabudowanym realizowane bedg na odcinku maksymalnie 100m (na prostych
odcinkach jezdni, w obszarach mniej zurbanizowanych dopuszcza sie wydtuzenie etapu do nie wiecej niz
200m), przy czym przy skrzyzowaniu z DW 270 odcinek ten nie moze by¢ dtuzszy niz 50m,

e W przypadku koniecznosci zajecia jezdni i pobocza (chodnika) nalezy wprowadzi¢ elementy organizacji
ruchu zwigzane z zapewnieniem bezpieczenstwa ruchu pieszych,

e W przypadku braku koniecznosci zajecia pobocza (chodnika) nalezy nie wprowadza¢ elementow
organizacji dotyczgcych ruchu pieszych,

e W trakcie realizacji robot, kiedy ruch pojazdow jest najwiekszy nalezy wprowadzi¢ reczne kierowanie
ruchem — osoba kierujgca ruchem ma obowigzek obserwowac poruszajgce sie pojazdy i sta¢ przodem do
zatrzymywanych pojazdéw. Polecenia i sygnaty dawane przez osoby kierujgce ruchem powinny by¢
zrozumiate dla uczestnikdw ruchu drogowego - muszg by¢ jednoznaczne i wydawane za pomoca tarczy
do zatrzymywania pojazdéw ze swiattem odblaskowym czerwonym. W przypadku stabej widocznosci
nalezy wykorzysta¢ dodatkowe bateryjne zrdodio zasilania. Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane
z kierowaniem ruchem powinny by¢ wyposazone w kamizelki ostrzegawcze o fluorescencyjnej barwie
pomaranczowej lub zoftej, z pasami z materiatu odblaskowego (co najmniej Il klasa widzialnosci),
z nadrukiem na plecach i z przodu, o tresci ,,KIEROWANIE RUCHEM”,

e Oznakowanie robdt realizowane bedzie zgodnie z zatgczonymi schematami organizacji ruchu.
W przypadku, gdy wystgpi koniecznos¢ oznakowania robot w sposéb odmienny niz przyjety w ramach
niniejszego projektu wykonawca robot winien opracowan wtasny projekt realizacji robot i ich
oznakowania.

e Zaprojektowano realizacje prac w 35 etapach.

* W razie koniecznosci pozostawienia odcinka jezdni, na ktérym nie jest mozliwe wymijanie sie pojazdow
o dtugosci pow. 150m, lub gdy taki odcinek znajduje sie w tuku poziomym lub pionowym i kierujgcy nie
widzg pojazdow znajdujgcych sie po przeciwnych stronach zwezenia Wykonawca robot zastosuje zasady
okreslone w punkcie 2.2.14 zatgcznika nr 1 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003
roku w sprawie szczegétowych warunkdw technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach (t.j. Dz. U. z 2019 roku poz.
2311 ze zm.). W przypadku zastosowania sygnalizacji swietlnej nalezy opracowac odrebny projekt
sygnalizacji ruchu wahadtowego i uzyskac jego zatwierdzenie. Decyzje o koniecznosci wprowadzenia
sygnalizacji swietlnej ruchu wahadtowego podejmie Wykonawca.
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UWAGA: Po zakonczeniu etapu nalezy kazdorazowo dokonaé¢ odtworzenia pasa drogowego zgodnie
zasadami okreslonymi w dalszej czesci projektu.

4. OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN | UTRUDNIEN W RUCHU
W trakcie realizacji prac wystgpig niewielkie zagrozenia w ruchu drogowym, a te ktdre sie pojawig zostang
zminimalizowane poprzez zastosowane oznakowanie miejsca projektowanych robét:

* miejsca, w ktorych wystgpi koniecznos$¢ zajecia jezdni i pobocza pasa drogowego — nastgpi zwezenie
odcinka jezdni — ruch pojazdow odbywac sie bedzie na zwezonym odcinku jezdni na zasadach ogdlnych;

* na jezdni mogg pojawic sie piesi, stad tez w przypadku prac wymagajgcych zajecia pobocza ruch pieszy
zostanie skierowany na sgsiednig cze$¢ drogi i wprowadzone zostanie odpowiednie oznakowanie
ostrzegawcze;

e odcinki drogi, na ktdorym prowadzone sg roboty objete zostang oznakowaniem ostrzegawczym;
e wprowadzone zostang ograniczenia predkosci do 40 km/h;

e wykopy zostang szczelnie wygrodzone i zabezpieczone zaporami i tablicami kierujgcymi oraz
prowadzgcymi przed dostepem osdb trzecich;

e w trakcie prac zapewniony zostanie staty nadzér nad umieszczonym oznakowaniem tymczasowym;
e w trakcie prac nalezy zapewnic ciggty dostep do dziatek/nieruchomosci dla ich wiascicieli;
* ruch pieszy nie moze odbywac sie w zasiegu pracy maszyn budowlanych;

* W rejonie prac w pasach drogowych drég przemieszczac sie bedg pracownicy wykonawcy, ktdrzy muszg
by¢ ubrani w kamizelki ostrzegawcze o fluorescencyjnej barwie pomaranczowej lub zéttej, z pasami
z materiatu odblaskowego — co najmniej Il klasa widzialnosci,

* W miejscu prac przemieszczane bedg takze maszyny przeznaczone do wykonywania prac — wykonawca
dokona ich zabezpieczenia, tak aby nie powodowac zagrozenia w ruchu drogowym.

Dtugos¢ dziatki roboczej powinna by¢ dostosowana do zakresu prac i okreslonych powyzej zasad.

Miejsca robot, zgodnie ze ,Szczegdétowymi warunkami technicznymi dla znakow drogowych pionowych

i warunkami ich umieszczania na drogach” oraz ,Szczegétowymi warunkami technicznymi dla urzadzen

bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkami ich umieszczania na drogach” planuje sie oznakowac

i wygrodzi¢ w nastepujacy sposob:

- miejsca robdt oznakowaé znakami A-14, z lampg btyskowg U-35a, a w miejscach zwezen dodatkowo
znakami z grupy A-12b i A-12c,

- miejsca, w ktdrych ruch pieszy zostanie skierowany na sgsiednig czes¢ drogi, dodatkowo wprowadzone
zostang znaki A-30 z tabliczkami ,,PIESI”,

- ograniczenia predkosci oznakowane zostang znakami B-33 (40, 60 km/h);

- miejsca robdt, wygrodzone zostang zaporami drogowymi i tablicami prowadzgcymi i kierujgcymi,

Projektowane swiatta ostrzegawcze umieszczane nad zestawem znakdw A-14 powinny funkcjonowac stale,

emitujgc swiatto btyskowe barwy Zdttej. Na zaporach drogowych, tablicach prowadzgcych i prowadzgcych

umiesci¢_Swiatta ciggte barwy Zoftej, emitujgce Swiatto state i funkcjonujgce w warunkach zmniejszonej

przejrzystosci powietrza - ograniczajgcej widocznosc.

5. UWAGI KONCOWE

Co najmniej na 7 dni przed przystgpieniem do wprowadzenia tymczasowej organizacji nalezy powiadomic:
++» Staroste Wtoctawskiego,

+» Powiatowy Zarzad Drog we Wtoctawku z/s w Jarantowicach,

+» Komendanta Miejskiego Policji we Wtoctawku,

+* Burmistrza miasta i gminy Lubraniec,

Przewidywany termin wprowadzenie tymczasowej organizacji ruchu na czas robdt: nie wczesniej niz
30.04.2022 i nie pdzniej niz 31.12.2024 roku
Przewidywany termin przywrdcenia obowigzujgcej organizacji ruchu nie pdzniej niz do 31.12.2024 roku.
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UWAGA:

W czasie obowigzywania tymczasowej organizacji ruchu nalezy kontrolowac stan techniczny tymczasowych
znakéw drogowych i urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego. Pozostate zasady stosowania znakow
drogowych i urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego muszg by¢ zgodne z zatgcznikami wymienionymi
w punkcie 1. Pracownicy wykonujgcy prace drogowe muszg posiadac kamizelki odblaskowe.

Za prawidtowe oznakowanie miejsca robét odpowiada wykonawca. Zastosowane oznakowanie ma przede
wszystkim zapewni¢ bezpieczenstwo ruchu drogowego w trakcie realizacji prac wszystkim jego uczestnikom,
a szczegOlnie pieszym i innym niechronionym uczestnikom ruchu drogowego.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ uzgodnien i zezwolenn. Nalezy zabezpieczy¢ interesy oséb trzecich,
azwtaszcza bezpieczenstwo pieszych poruszajgcych sie w rejonie prowadzonych prac. Nalezy zapewnié
dojazd stuzb ratowniczych i komunalnych.

W okresie funkcjonowania czasowej organizacji ruchu nalezy zapewni¢ calodobowy nadzor — w szczegdlnosci
w zakresie prawidtowosci ustawienia urzgdzen wygrodzeniowych i znakéw drogowych pionowych.

Dla zaprojektowanych znakéw drogowych pionowych, w trakcie ich montazu, dopuszczalne sg niewielkie
zmiany lokalizacji, ktére mogg wynika¢ z koniecznosci unikniecia kolizji z istniejgcymi urzgdzeniami
podziemnymi lub nadziemnymi oraz w celu zwiekszenia ich widocznosci dla uczestnikéw ruchu drogowego,
a w razie watpliwosci uzgodnic ich lokalizacje z projektantem.

W miare mozliwosci nalezy wprowadza¢ oznakowanie zgodne z zatwierdzonym projektem Statej Organizacji
Ruchu, jezeli zapewni to odpowiednie bezpieczenstwo wszystkim uczestnikom ruchu drogowego —
W porozumieniu z zarzadca drogi.

PO KAZDYM ETAPIE ROBOT NALEZY KAZDORAZOWO DOKONAC ODTWORZENIA PASA DROGOWEGO
ZGODNIE Z PONIZSZYMI ZASADAMI:

ZASADY DOTYCZACE UTRZYMANIA PASA DROGOWEGO W TRAKCIE ROBOT ORAZ JEGO PRZYWROCENIA

DO STANU PIERWOTNEGO PO ZAKONCZENIU ROBOT:

1) Nawierzchnie poboczy nalezy przywrdci¢ do takiego stanu, aby powierzchnia jego byta tak
wyprofilowana, ze nie bedzie na nim mozliwosci gromadzenia sie wod opadowych, a spadek poprzeczny
bedzie skierowany w strone skarpy nasypu lub rowu odprowadzajgcego wody opadowe. Spadek
podtuzny musi by¢ zachowany zgodnie z istniejgcym pochyleniem niwelety drogi.

2) Materiat uzyty na odtworzenie pobocza moze by¢ wykorzystany jako materiat pierwotny z tym,
Ze nie moze on by¢ zanieczyszczony gruntem podfoza i sktadowany byt oddzielnie.

3) Ewentualne uszkodzenia, ktére powstang w trakcie robdt, dotyczgce oznakowania zostang przywrdcone
do stanu przed wykonaniem prac. Do odtworzenia uzyty zostanie taki sam materiat, z jakiego wykonane
jest istniejgce oznakowanie.

4) Demontowane w trakcie robdt wszelkie elementy organizacji ruchu zostang natychmiast po zakoriczeniu
prac odtworzeniowych przywrdcone na pierwotne miejsce z tym, ze niedopuszczalne jest montowanie
elementow uszkodzonych.

5) W trakcie prowadzenia robot w poblizu wpustow ulicznych zostang one zabezpieczone przed
przedostaniem sie do ich wnetrza zanieczyszczen. Jezeli dojdzie do ich zanieczyszczenia, zostang one
wyczyszczone, a ewentualne uszkodzone w trakcie robdt elementy konstrukcyjne studzienek zostang
wymieni¢ na nowe.

6) W trakcie robot przylegty do miejsca robot nie zajety pas drogowy, jak i teren poza nim zostanie
utrzymywac w nalezytym stanie czystosci. Materialy z wykopu zostang tak zabezpieczone, aby nie byty
wstanie przedostawac sie na pas ruchu, po ktérym poruszajg sie pojazdy lub piesi.

7) Po zakonczeniu robot (kazdego z etapow z osobna) wszelkie powstate w trakcie robdt zanieczyszczenia
zostang trwale usuniete.

Opragowat:

mgr inz. Wiestaw tuszynski
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WYKAZ OZNAKOWANIA PROJEKTOWANEGO

Symbol Nowe Rodzaj Folia Uwagi
Sztuk
A-12b 4 Duze 2
A-12c 4 Duze 2
A-30 4 Duze 2
A-14 4 Duze 2
B-25 4 Duze 2
B-27 2 Duze 2
B-33 (40) 4 Duze 2
B-33 (50) 2 Duze 2
B-33 (60) 4 Duze 2
B-33 (70) 2 Duze 2
B-42 2 Duze 2
B-41 4 Duze 2
T- PIESI 4 Duze 2
Tablica kierujaca pieszych (TKP) 4 Duze 2
RAZEM 48
Stupki: 22
UWAGA:

1) Znaki drogowe pionowe muszg by¢ wykonane z blachy ocynkowanej z podwdjnie zaginang
krawedzig, folia odblaskowa typu 2.

2) Wszystkie znaki drogowe muszg posiada¢ znak bezpieczenstwa (B) oraz aprobate techniczna
dopuszczajgca wyrdb do stosowania. Grubos¢ blachy ocynkowanej do wykonania znakow nie mniej
niz 1,5 mm. Odwrotna strona tarczy znaku musi posiadac barwe szarg.

3) Na odwrotnej stronie tarczy znakdw nalezy umiesci¢ informacje zawierajace dane identyfikacyjne
producenta znakdéw, typ folii odblaskowej, miesigc i rok produkcji.

4) Stupki do mocowania znakdéw drogowych muszg by¢ wykonane z rury stalowej ocynkowanej
$rednicy 60,3 - 70 mm i grubosci Scianki 2,5 - 3,5mm z zaslepka i dospawang kotwa.

5) W przypadku zamiany zakresu ilo$¢ znakow moze ulec zmianie.

6) Stupki do znakéw zastosowanych do oznakowania na czas robdot muszg posiadaé wyrdznik
w postaci naklejonego paska z z6ttej folii nieodblaskowej o szerokosci 3 cm i dtugosci min. 50 cm.
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WYKAZ URZADZEN BRD PROJEKTOWANYCH

Nowe
Symbol §¢ Wymiar Folia Uwagi
y J.m. HOSC/, .| Stupki y y &
Dtugosc
U-3c szt. 1 2 L=3000 H=600 2
U-3c szt. 1 2 L=1200 H=600 2
U-3d szt. 1 2 L=3000 H=600 2
U-3d szt. 1 2 L=1200 H=600 2
U-20b szt. 2 4 L=750 H=500 2
U-20b szt. 2 4 L=2750 H=500 2
U-21a/b szt. 20 - L=250 H=1000 2 Z podstawa - dla zatozonych dtugosci etapow
U-35 szt. 15 - f>=180 - LED z6tte pulsujace
Tarcza do zatrzymywania Pola barwy_ biatej i CZEI’WO-I’IEJ m_oga blyc_
L . . wykonane z folii pryzmatycznej albo jako $wiatto
pojazdéw / kierowania szt. 2 |- f>=140 --- L L.
odblaskowe, w warunkach ztej widocznosci
ruchem . L
zastosowac latarki ze Swiattem czerwonym




PROJEKT ORGANIZAC)I RUCHU NA CZAS ROBOT

25000
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Zaktad Projektowania, Nadzoru i Ustug Consultingowych INZDROG s.c.

KRYSTYNA | WIEStAW tUSZYNSCY
ul. Chetmiriska 106A/38

86-300 Grudzigdz
tel./fax.: (056) 4653194 e-mail: biuro@inzdrog.com.pl
Tel./fax.: (056) 4638042 NIP: 876-15-14-389

KARTA UZGODNIEN
Rozbudowa drogi powiatowej nr 2913C Lubraniec-Kruszynek od km 0+000 do km 6+225 - etap |
Droga powiatowa nr 2913C na odcinku od km 0+000 do km 6+225

m INZDROG s.c. -10-



